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*	Dieu	phénicien	des	sources	et	de	la	pluie	

Systèmes	 RoboAques	 de	 cartographie	 du	 Karst	
pour	la	ProspecAon,	la	GesAon	et	la	ProtecAon	de	
la	ressource	en	eau	dans	le	bassin	méditerranéen.	

LEM	
MEDP	



Augmenta)on	du	poten)el	de	kars)fica)on		

-	1500	m	

«	Crise	de	salinité	»	=	entre	0,6	et	0,3	Ma	

5,6	->	5,32	Ma	





IMPLÉMENTATION	ET	PREMIERS	RÉSULTATS	DE	TERRAIN	

¢ Gourneyras,	11-14/07/2016	

¢ Gourneyras,	23/01/2017.	
	

	

Exploration et cartographie du gouffre d’entrée 
(robot) 
 
Cartographie du réseau développé (NavScoot) 
 
Validations : centrage autonome (1re) et co-
contrôle, nouvelle électronique, et architecture 
informatique, maitrise logistique.  
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Gourneyras, 43°51'36.5"N 3°31'38.6"E, 11-14/07/2016 





ALEYIN-EU	
	OuAls	RoboAques	pour	la	ProspecAon,	la	GesAon	et	la	
ProtecAon	de	la	Ressource	en	Eau	en	Méditerranée	

•  Cartographe	des	réseaux	karsAques	en	vue	de	la	caractérisaAon	
de	leur	dynamique	

•  Partenaires	
–  Engagés	:	LIRMM	(Université	de	Montpellier),	DSOR	(IST	Lisbonne)	,	
GUVR(UoG,	Girona,	Spain)	BRGM	(France),	LEM	(Université	de	Lille)	

–  A	confirmer	:	Montpellier	Métropole,	rive	sud	de	la	Méditerranée	(end-
user)	

•  ScienAfic	Board	
–  Fournisseurs	d’énergie	hydroélectrique	(EDF,	EDP,	Endessa…)	
– Décisionnaires	publics	sur	la	gesAon	de	l’eau...	

•  Résultats	préliminaires	
–  Projet	Etendard	de	l’UM	

	
	



Control	
KARST	:	UM(LIRMM	-	

lead),	DSOR	
OPEN-SEA	:	DSOR(lead),	

UM	

Models	&	SLAM	
UdG	(lead),	DSOR,	UM	

(Bijan	et	René)	

Terrain	Exp	
UM	

KARST	:	Reeds,	
PlongéeSout,	UM	

OPEN-SEA	:	
IquaRoboAcs	

Robot	Development	
Reeds	&	IquaRoboAcs		

Societal	impact	and	
valorizaAon	:	LEM	
ConstrucAon	d’un	

écosystème	d’innovaAon	
autour	de	la	ressource	en	

eau	

Data	Analysis	
BRGM	(lead),	and	Med	

partner	

New	sensors	
Development	?	

PosiAonnement	de	tête	
de	forage	

UM	(IES),	AcousAcien		


