ALEYIN*-EU

Systemes Robotiques de cartographie du Karst
pour la Prospection, la Gestion et |a Protection de
la ressource en eau dans le bassin méditerranéen.
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* Dieu phénicien des sources et de la pluie



« Crise de salinité » = entre 0,6 et 0,3 Ma

Epikarst

5,6 ->5,32 Ma

Source karstique

Augmentation du potentiel de karstification

Groundwater Resources of the World



GESTION ACTIVE DE LA RESSOURCE EN EAU

NW Source du Lez, Topographie Simplifiée SE
Mozzilli, 2011. Original topoaraphy by P. Rousset (G.E.P.S. diving group, 1572)

Il pumping plant

04 o 65
154
Q préléevement > Q source (étiage) 36

Variation saisonniére de la piézométrie

Zone inexplorée
P -

0 40m

Potentiel
réservoir

~10° m? Pompage

littoral
EEENy

Départs potentiels vers .
résurgences sous-marines ‘

——
Remontée du biseau salin




SYSTEMES D’ACQUISITION DE DONNEES TERRAIN
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o Gourneyras, du 11-14/07/2016 et 23/01/201. .*




ALEYIN-EU
Outils Robotiques pour la Prospection, la Gestion et |a
Protection de la Ressource en Eau en Méditerranée

Cartographe des réseaux karstiques en vue de la caractérisation
de leur dynamique

Partenaires

— Engagés : LIRMM (Université de Montpellier), DSOR (IST Lisbonne),
GUVR(UoG, Girona, Spain) BRGM (France), LEM (Université de Lille)

— A confirmer : Montpellier Métropole, rive sud de |la Méditerranée (end-
user)

Scientific Board
— Fournisseurs d’énergie hydroélectrique (EDF, EDP, Endessa...)

— Décisionnaires publics sur la gestion de |'eau...

Résultats préliminaires
— Projet Etendard de 'UM



Models & SLAM
UdG (lead), DSOR, UM
(Bijan et René)

Data Analysis
BRGM (lead), and Med
partner

Robot Development
Reeds & lquaRobotics

New sensors
Development ?
Positionnement de téte
de forage
UM (IES), Acousticien

Control
KARST : UM(LIRMM -
lead), DSOR
OPEN-SEA : DSOR(lead),
UM

Terrain Exp
UM
KARST : Reeds,
PlongéeSout, UM
OPEN-SEA :
IguaRobotics

Societal impact and
valorization : LEM
Construction d’un

écosysteme d’innovation
autour de la ressource en
eau




